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© Declaration

code arduino;

Setup [ Loop

Trebuie sd folosesti mereu acest block

Prima oard apasa pe “Structure” din lista din
stanga.

Vom incepe cu acest block. Toate
informatiile din Loop se vor repeta la infinit!

Daca vrei sd faci o singurd data actiunea din
cod si nu vrei sA se repete la infinit, vei pune
totul in Setup.

In Setup pui toate piesele, senzorii si pinii
unde sunt ei conectati in Arduino.




Blocuri pe care le tragi din lista si le folosesti

Din bara/lista din stdnga da click pe Otto, trage din lisd blocul
“Configure” si pune-Ilin Setup. Alege dupad oricare alt block si pune-|

in Loop.
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Alege din exemple ,,Servo centering”

BjExamples

@Level 1 | £ Servo centering | Otto DIY Starter

Level 1 | ] Buzzer | Otto DIY Starter

Level 1 | i Melody | Otto DIY Starter
evel 1 | @& Walk | Otto DIY Starter
evel 1 | @ Legs calibration | Otto DIY Starter
evel 1 | @ Dance | Otto DIY Starter

evel 1 | @ Avoid obstacles | Otto DIY Starter




Incarcé pe Arduino codul din exemplu

v |0 ’ Upload to robot board

™" Rotate Servo Pin angle [0°-180°] m Qo n

180"

™ Rotate Servo Pin angle [0*-180°] WfESHll © o)
Rotate Servo Pin ﬂ angle [0°-180°] I 0

Rotate Servo Pin angle [0°-180°] m ™) n Dupad ce ai incarcat codul, picioarele
trebuie sa fie complet drepte si
aliniate




Sa-lfacem sa

paseasca inainte
sa alerge




Exemplu cod
pentru mers

incod C++

Otto.walk(1,1000,1);

Vi 7
_ﬁ_ Configure Leg left a right ﬂ Foot left n right




Poti sa il faci pe Otto

sa alerge?
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fast

v very fast

way to fast

Otto.walk(1,500,1);




Conexiunea Servo- Exemple de cum sa
urilor controlezi fiecare Servo

© Setup
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Sadansam!




 cou Creeaza-ti propriul dans!

oo Pins Leg left right Foot left 35D right Buzzer

( )8 1 forward v+ BSJERE normal v
1

(8
(- o) tiptoeSwing Speed normal Size Normal - I

i

=]
(- b8 moonwalk «— Speed normal Size Normal - I

T

£l
(- b-l-8 moonwalk — Speed normal Size Normal - I

T

(O
(- D18 crossing «— + Speed normal Size Normal - I




Otto poate sa

vorbeasca?
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@® Oh
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Blocul de sunet

Otto stie deja 19 sunete deja stabilite
pe care le putem folosi. In imaginea
din stdnga vezi blocul cu care poti sa il
faci pe Otto sd vorbeasca.




Otto poate sa evite

obstacole!
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Mdasurarea distantei

> USB Serial £

| -, # EIEB Uttrasound Pins Trigger (3@ Echo €1

Du-te la exemple/ serial

measure distance.

> Serial Print on same line Ultrasonic sensor reading:

. Apasa pe Upload

> Sertprnien e e I . Deschide serialul ap&sand
>_ Serial Print on new line -
pe lupa din coltul ecranului

Trebuie sd il ail mereu conectat
pe Otto la calculator!




Q Serial Monitor

Deschide ecranul Serial

Q Serial Monitor

Dupd ce se deschide aceastp fereastrg, ,
apasd butonul Start.

ultrasound sensor reading:7.00cm

ultrasound sensor reading:6.00cm

e ~Ff Q & e g = &2 ultrasound sensor reading:5.00cm
Aici poti sa vezi dista nta pe care o masoara rascund sensr reading.& 00cm
. . ultrasound sensor reading:5.00cm

senzorul ultrasonic al lui Otto. utasound senso eading 00
ultrasound sensor reading:6.00cm

ultrasound sensor reading:6.00cm

ultrasound sensor reading:5.00cm

CG Sd teSteZi SenzorUI, Opropie $i ultrasound sensor reading:5.00cm

R o o o . o ultrasound sensor reading:4.00cm
ultrasound sensor reading:4.00cm
inde pa rteazd mana de Otto sihurmad re$te st oo reasinaid 00um
. o . ope I ultrasound sensor reading:4.00cm
serialul sa vezi cum se modificd numerele. tasound sensor reaing 400cm
ultrasound sensor reading:4.00cm
ultrasound sensor reading:4.00cm
ultrasound sensor reading:4.00cm
ultrasound sensor reading:4.00cm

ultrasound sensor reading:

9600 baud




Foloseste codul Arduino

AL SREDWsls Oricdnd vrei, apdsénd pe butonul din
0tto9 Otto; . .

dfreapta sus, poti copia codul pentru a-I
#define PIN_YL 2 // left leg, servole]

#detine PINYR 3 // right leg, servo[l] folosi in programul Arduino IDE.

#define PIN_RL 4 // left foot, servol[2]
#define PIN_RR 5 // right foot, servo[3]
#define PIN_Trigger 8 // ultrasound
#define PIN_Echo 9 // ultrasound
#define PIN_Buzzer 13 //buzzer

void setup() {
Otto.init(PIN_YL, PIN_YR, PIN_RL, PIN_RR, t
}

void loop() {
Otto.walk(1,1000,1); // FORWARD
Otto.moonwalker(1l, 1000, 25, 1);




Deschide Arduino IDE si foloseste codul din
Blockly

sketch_aug03a | Arduino 1.8.13

sketch_aug03a §

#include <0tto9.h>
Otto9 Otto;

#define PIN_YL 2 // left leg, servo[@]
#define PIN_YR 3 // right leg, servo[1]
#define PIN_RL 4 // left foot, servo[2]
#define PIN_RR 5 // right foot, servo[3]
#define PIN_Trigger 8 // ultrasound
#define PIN_Echo 9 // ultrasound
#define PIN_Buzzer 13 //buzzer

void setupQ) {
Otto.init(PIN_YL, PIN_YR, PIN_RL, PIN_RR, true, A6, PIN_Buzzer, PIN_Trigger, PIN_Echo);
}

void loop(Q) {
Otto.walk(1,1000,1); // FORNARD
Otto.moonwalker(l, 1000, 25, 1);




Incarcé programul pe Arduino

Dupad ce ai vreificat codul, apasd pe upload si gata!

Upload Using Programmer




